(piecze¢ wydziatu)

KARTA PRZEDMIOTU

Zatgcznik Nr 5 do Zarz. Nr 33/11/12

Z1-PU7

WYDANIE N1

Stronalz4




. Nazwa przedmiotu: SYSTEMY | STEROWANIE 2. Kod przedmiotu: SIS

. Karta przedmiotu wazna od roku akademickiego: 2012/2013

. Forma ksztalcenia: studia drugiego stopnia

. Forma studiéw: studia stacjonarne,

. Kierunek studiow: INFORMATYKA RAU

. Profil studiéw: ogdlnoakademicki

. Specjalnos¢: SYSTEMY PRZEMYSLOWE
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. Semestr: 1

10. Jednostka prowadzgca przedmiot: Instytut Informatyki, Wydzat AEI

11. Prowadzacy przedmiot: dr hab. inz. Andrzej Kwiecien

12. Przynalezno$¢ do grupy przedmiotéow: przedmioty specjalnosciowe

13. Status przedmiotu: obowigzkowy

14. Jezyk prowadzenia zaje¢: polski

15. Przedmioty wprowadzajace oraz wymagania wstepne: Algebra liniowa, Analiza matematyczna,

Fizyka, Podstawy elektrotechniki, Elektronika i miernictwo

16. Cel przedmiotu:Celem przedmiotu jest zapoznanie stuchaczy z metodami opisu prostych uktadow fizycznych
i uktadow regulacji. W tym przejscia z opisu za pomocg rownan rézniczkowych poprzez transformate Laplace-a na
zapis w systemach komputerowych, ktory umozliwia zamodelowanie uktadu i odpowiedz na podstawowe pytania

dotyczace dynamiki badanych obiektow.

17. Efekty ksztalcenia:'

Nr Opis efektu ksztatcenia Metoda sprawdzenia Forma Odniesienie do efektow
efektu ksztalcenia | prowadzenia zaje¢ | dla kierunku studiow
Ma poglebiong wiedze z sprawdzian wyktad K_W01

matematyki w zakresie
programowania cyfrowych
modeli uktadow ciagtych i
zdarzen dyskretnych,
transformat.

Ma wiedzg z zakresu zjawisk | Dyskusja wyktad K_W11
fizycznych zwigzanych z
oddziatywaniem pomiedzy
systemami informatycznymi a
otoczeniem, takze
przemystowym.

Ma wiedzg z zakresu metod Kolokwium wyktad K_W14
matematycznego opisu
dynamiki prostych obiektow
fizycznych i podstawowych
typow uktadow regulacji ze
sprzezeniem zwrotnym.

! nalezy wskaza¢ ok. 5 — 8 efektow ksztalcenia




Potrafi realizowa¢ badania i sprawozdanie laboratorium K_Uo7
symulacje z wykorzystaniem
modeli uktadoéw ciagtych i
dyskretnych.

Potrafi sformutowaé¢ model sprawozdanie laboratorium K_Uo08
badan i symulacji dla
wybranych zagadnien
inzynierskich.

Potrafi formutowac hipotezy sprawozdanie laboratorium K_U09
zwigzane z problemami
inzynierskimi i testowac je z
wykorzystaniem poznanych
systemow symulacyjnych i
narzedzi informatycznych.

18. Formy zaje¢¢ dydaktycznych i ich wymiar (liczba godzin)

WwW. Cw. L. P Sem.
15 15 1

19. TreSci ksztalcenia:
Wyktad - Uktady liniowe, transformata Laplace-a, funkcja przejscia, odpowiedz jednostkowa, uktad inercyjny I
rzedu, uktad inercyjny II rzgdu, uktad oscylacyjny, kryterium stabilnos$ci, ujemne sprzezenie zwrotne, regulatory
ciggle z uyjemnym sprzezeniem zwrotnym.
Laboratorium - Podstawy projektowania i kodowania obliczen z wykorzystaniem algebry linowej. Tworzenie i
operacje na macierzach. Operatory: relacji i logiczne, indeksowanie logiczne, funkcje logiczne. Uniwersalizacja i
wektoryzacja podprograméw. Modelowanie dynamiki uktadu inercyjnego I i II rzedu. Ocena parametréw regulacji
regulatorow P, PI, PID

(oddzielnie dla kazdej z form zaje¢ dydaktycznych W./Cw./L./P./Sem.)

20. Egzamin: nie

21. Literatura podstawowa:

22. Literatura uzupelniajaca:

23. Naklad pracy studenta potrzebny do osiggniecia efektow ksztalcenia

Lp. Forma zajeé Liczba godzin
kontaktowych / pracy studenta
1 Wyklad 15/15
2 Cwiczenia /
3 Laboratorium 15/30
4 Projekt /
5 Seminarium /
6 Inne /15
Suma godzin 30/60

24. Suma wszystkich godzin:90

25. Liczba punktow ECTS: 3

26. Liczba punktow ECTS uzyskanych na zajeciach z bezposrednim udzialem nauczyciela akademickiego 1

27. Liczba punktéw ECTS uzyskanych na zajeciach o charakterze praktycznym (laboratoria, projekty) 2




26. Uwagi:

Zatwierdzono:

(data i podpis prowadzqcego) (data i podpis dyrektora instytutu/kierownika katedry/
Dyrektora Kolegium Jezykow Obcych/kierownika lub
dyrektora jednostki migdzywydzialowej)




